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Das Vorhandensein von Schleifkontakten zwi- 
schen Hochfrequenz fuhrenden Flachen, z. B. bei 
langgestreckten rechteckformigen Hohlraumresona- 
toren, bei denen eine Frequenzanderung durch 
Verschiebung von den Hohlraum abschliefienden 
Metallplatten vorgenomraen wird, bildet einen 
nicht vermeidbaren Nachteil. Infolge der unver- 
meidlichen Reibungskrafte werden an die Steifig- 
keit und Spielfreiheit des Antriebs dabei erhebliche 
Anfordeningen gestellt. Fiir die Kontakte ist daher 
eine moglichst kleine Reibungsarbeit anzustreben. 
Bisher wurden groBfiachige Kontakte (Man- 
schetten, federnde Lappen usw.) verwendet. Bei 
einer derart groflflachigen Beriihrung wird aber ein 
erheblicher Kontaktdruck erforderliah. Auch sind 
sie gegen Verschmutzung sehr empfindlich, da 
Schmutzteilchen durch die Keilwirkung eines sich 



langsam verjungenden Spaltes zwischen die Kon- 
taktflachen gelangen konnen. 

Zur Verminderung der bei Schleifkontakten 
ublicher Bauart auftretenden Mangel ist gemaB der 
Erfindung die Ausbildung so zu trefFen, daB ein 
lei tender Kontakttrager in mehrere federnde 
Ekizelteile unterteilt ist, wobei auf jedem Einzel- 
teil ein punktformiger Kontakt in bekannter 
Weise aufgebraciht, z. B. aufgenietet ist, und daB 
die Fuhrung der Schleifkontakte an den Hoch- 
frequenz fuhrenden Flachen durch eine Isolierplatte 
od. dgl. erfolgt. Es ergeben sich so eindeutige Kon- 
taktverhaltnisse, da unsichere zusatzliohe Kontakt- 
stellen ausgeschaltet sind. Derartig ausgebildete 
Kontakte benotigen weiterhin einen wesentlich ge- 
ringeren Kontaktdruck als er bei voll aufliegenden 
Federn mit wirklich groBflachiger Beriihrung er- 
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forderlich, ware. Sie sind audi gegen Ver- 
sohmutzung weniger empfindlich, da Schmutzteil- 
chen von; der auflaufenden Kontaktkante weg- 
geschoben werden. . " 

5 Als Kontaktmaterial wird fc insbesondere bilber 
gegen Siiber benutzt. Fiir die punktfdrmigen Kon- 
takte werden massiv silberne Kontaktniete benutzt 
und auf der Schleifbahn eine dunne Silberauflage 
aufgebraciht. Auf diese Weise ergeben sich bei 

10, sparsamstem Silberverbrauch gunstigste Ab- 
nutzungsverhaltnisse. Wahrend die vorzugsweise 
polierte harte Glanzversilberung der Schleifbann- 
flache nur wenig abgetragen wird, da sich bier die 
Abnutzung iiber eine groBere Wegstrecke verteilt, 

i 5 stent an dem wesentlidh starker- beanspruchten 
punktformigen Schleifkontakt ein verhaltnismafiig 
groBer Silbervorrat zur Verfugung. . 

Besonders vorteilbaft hat es sich gezeigt, die 
Kontaktbahn einzufetten. Bei vollig fettfreien 

ao Schleifkontakten tritt bereits bei kleineren Kon- 
taktdriicken ein Fressen der Kontakte ein. Durch 
die - Fettschicht wird die Reibungsarbeit nur bei 
schnellen Bewegungen der Schleifkontakte ver- 
ringert; infolge der fiir einen guten Kontakt an- 

25 gewandten verhaltnismafiig hohen Flactaipressung 
an den Kontaktstellen tritt bei langsamen Be- 
wegungen metallisdhe Beruhrung und damifeine 
erhebliche ruhende Reibung ein. 

Die Erfindung wird an Hand der Fig. I bis 3 

30 fur einen Hohlraumresonator mit rechteckfornu- 
gem Querschnitt noch naher erlautert. Der lang- 
gestreckte- recnteckf ormige Hohlraumresonator ist 
nach einem fruheren Vorsdhlag aus einzetnen 
Platten i bis 6 zusammengesetzt, wobei die par- 

35 ailed zum elektrischen Feld verlaufenden Platten I 
bis 4 verschiebbar sind, um eine Querschnitts- 
anderung zu erreichen. Die Verschiebung der 
Platten 2, 3 erfolgt im wesentlichen nur zu Kor- 
rekturzwecken, wahrend die Verschiebung der 

40 Platte 4 zur Einstellung auf die gewunschte Re- 
sonanzfrequenz benutzt wird. Der Antrieb fur die 
Verschiebung dieser einen Kopfplatte 4 erfolgt 
tiber ein nicht naher dargestelltes Getriebe oder 
unmittelbar durch Verschieben des Kolbens 7. Die 

45 Kopfplatte 4 braudht nur in Richtung des elek- 
trischen Feldes einen Kontakt zwischen den senk- 
recht zum elektrischen Feld liegenden Platten 5 
und 6 herzustellen. GemaB der Erfindung sind nier 
nun* punktf ormige Einzelkontakte 8 benutzt, die je 

50 fur sich gef edert sind. Als punktf ormige Kontakte 
werden dabei insbesondere massiv silberne Kon- 
taktniete verwendet. Das Ihnere des Hohlraum- 
resonators ist vorzugsweise poliert und glanz- 
versilbert. 

55 Zur Verringerung der Reibungsarbeit ist es er- 
wunscht, die Kontaktzahl und den Kontaktdruck 
moglichst niedrig zu halten. Hierdurch darf jedoch 
die Kreisgute nicht ungiinstig beeinfluBt werden. 
Versudhe an einem HoMraumresonator zeigten, 

60 daB die Kreisgute erst fuhlbar abzusinken beginnt, 
wenn die Kontalctzahl auf eine sehr geringe Anzahl 



auf jeder Seite der Kopfplatte verringert wird. Bei 
etwa der doppelten Anzahl von Kontakten auf jeder 
Seite erhalt man also eineerheblicheSicherheit und 
die Wirkung einer vollkommen dicht abschlieBen- 65 
den Wand. Ein Einflufi des Kontaktdruckes auf die 
Kreisgute wurde nicht beobachtet. Dieser kann 
daher auf einen durch die Justierarbeit bedingten 
Mindestwert z. B. von etwa 50 . . . 100 g je Kontakt 
festgelegt werden. 7© 

Um eindeutige Kontaktverhaltnisse zu schaffen, 
wird die Kontaktplatte 4 isoliert auf der die Fuh- 
rung des Kolbens 7 bewirkenden Platte 9 aus 
Isolierstoff (Hartgewebe) befestigt. Auf diese 
Weise werden unsichere z'usatzliche Kontaktstellen 75 
ausgeschaltet. Die IsolierstofTplatte 9 kann, wie 
dies die Fig. 3 erkennen laflt, so ausgebildet sein, 
daB sie nur an wenigen Stellen, z. B. an vier Stellen, 
auf der Schleifbahn der Kontakte gleitet. An diesen 
Stellen sind dann zweckmafligerweise keine Kon- 80 
takte vorzusehen. 

pATENTANSPRtTCHE: 

1. Schleifikontaktanordnung zwisdhen Hoch- 
frequenz fuhrenden Flachen, dadurch gekenn- 85 
zeichnet, daB ein leitender Kontakttrager in 
mehrere federnde Einzelteile unterteilt ist, wo- 
bei auf jedem Einzelteil ein punktformiger 
Kontakt aufgebracht, z. B. aufgenietet ist, und 
daB die Fuhrung der Schleifkontakte an den 90 
Hoehfrequenz fuhrenden Flachen durch eine 
Isolierplatte od.dgl. erfolgt. 

2. Anordnung nach Anspruch 1, gekennzeich-- 
net durdh die Verwendung massiver Silber- 
kontalcte und einer diinnen, vorzugsweise harten 95 
Silberauflage auf der Schleifbahn. 

3. Anordnung nach Anspruch 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Schleifbanniiachen -glanz- 
versilbert und poliert sind. 

4. Anordnung nach den vorhergehenden An- 100 
sp'riichen, dadurch gekennzeichnet, daB die 
Kontaktflachen eingefettet sind. 

5. Anordnung nadh einem der vorhergehen- 
den Anspriidhe, dadurch gekennzeichnet, dafi 

die Isolierstoffplatte od. dgl. nur an wenigen 105 
Stellen auf der Schileifbahn der Kontakte 
gleitet. 

6. Anordnung nach Anspruch 5, dadurch ge- 
kennzeichnet, dafi an den Gleitstellen der Fuh- 
rungsplatte keine Kontakte vorgesehen sind. 110 

7. Anordnung fiir abstimmbare Hohlraum- 
resonatoren nach den vorhergehenden An- 
spruchen, dadurch gekennzeidhnet, daB die An- 
zahl der Kontakte so hoch gewahlt ist, daB sich 
keine wesentliche Verringerung der Kreisgute 115 
ergibt. , 
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